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WYMAGANIA OGOLNE

0.0 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogoélne dotyczace
wykonania i odbioru robét liniowych sieci wodociggowej w m. Krolow Las.

1.2. Zakres stosowanie ST.
Sie¢ wodociggowa w m. Krolow Las

1.3. Zakres robot objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne zwigzane z budowa
sieci wodociggowe;j .

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Dziennik budowy — dziennik wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy
urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych.

1.4.2. Inzynier — osoba powotana przez Zamawiajacego do dziatania jako inzynier lub inspektor
nadzoru w niniejszym kontrakcie.

1.4.3. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami 1 wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.4. Rejestr obmiarobw — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych rob6t. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.45. Materialy — wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania rob6t, zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacja techniczna, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.6. Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie w ptaszczyznie pionowego przekroju
w osi przewodu.

1.4.7. Polecenia Inzyniera — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inzyniera, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.8. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.9. Przetargowa dokumentacja projektowa — czg$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem roboét.

1.4.10. Kosztorys ofertowy— wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robdét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa ST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
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administracyjnymi, lokalizacj¢ 1 wspoirzedne punktow glownych trasy oraz reperdw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i jeden komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone¢ przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki 1 dokumenty zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacj¢
projektowa:

- Zamawiajacego
- sporzadzong przez Wykonawce

Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowq i ST.

Dokumentacja  projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowig cze¢$¢ umowy, a wymagania wyszczeg6olnione w chocby
jednym z nich s3 obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,Ogélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ biedéw lub opuszczen w dokumentach
kontaktowych 1 projekcie budowlanym, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢
Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiarOw wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja
projektowg i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w ST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i1 elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac
zgodno$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg
projektowa lub ST 1 wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy.

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod
ruchem”).
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzadzajagcym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb
i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na
biezaco.
W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze,
sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposéb bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zap6r i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczajgce beda akceptowane przez Inzyniera.
Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w
sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach
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okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caty okres realizacji robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robdt.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowal w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:
- utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
- podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczeg6lny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwo$cig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpoZarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzg¢t przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem oso6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do rob6t beda miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw na srodowisko. Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdét,
a po zakonczeniu robdt ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialty pylaste) moga by¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgod¢ na uzycie tych materiatéw od
wlasciwych organéw administracji panstwowe;j.

Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. Oraz uzyska od odpowiednich wiadz begdacych
wlascicielami tych wurzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa
dla wszelkiego rodzaju robét, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy 1 powiadomi¢ Inzyniera i wiladze lokalne o

5




1589

zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego wuszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebne przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentacjach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Ograniczenie obcigien osi pojazdow.

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materialdw 1 wyposazenia na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wiladz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéb ciagly
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujace
nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy
w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w
ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie
wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robot (do wydania
potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).

Wykonawca begdzie utrzymywac¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowa lub jej elementy byly w
zadawalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

2

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane
z robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisOw i
wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie informowac¢ Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

MATERIALY.

2.1. Zrédia uzyskania materialéw
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow i

urzadzen przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace
proponowanego zrddla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw 1
odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.
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Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposob ciggly spetniajag wymagania ST w czasie postepu
robot.

Pozyskiwanie materiatléw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli 1 odnosnych wiadz na
pozyskanie materialéw z jakichkolwiek zrédet miejscowych wiaczajac w to zrédta wskazane
przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacja zawierajacg raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan iloSciowych i jako$ciowych
materialow z jakiegokolwiek zrddia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopéw i miejsc pozyskania piasku i
zwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do rob6t lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagah umowy lub wskazan Inzyniera.

7, wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢
zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegllnione w
dokumentach umowy.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

Inspekcja wytwdrni materiatow
Wytwornie materiatdow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnos$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatdéw mogg by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji
okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, beda zachowane
nastepujgce warunki:
- Inzynier bedzie mial zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,
- Inzynier bedzie miatl wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji umowy.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.
Materialty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu

budowy, badz w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materialéw do innych robét, niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatlOw zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktéorym znajdujg si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ 1
wlasciwos¢ do robét i byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.
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Miejsca czasowego sktadowania materialéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem 1lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu lub urzadzenia w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materialu lub urzadzenia,
albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera.
Wybrany i1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inzyniera.

SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci
wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony 1
zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonanie rob6t ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprz¢tu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia niegwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robodt 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba §$rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreSlonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spelnia¢ wymagania dotyczace przepisOw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie
moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialéw 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inzyniera.



6.1

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi w pisSmie przez Inzyniera.

Nastgpstwa jakiegokolwiek btgdu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robdt zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce
na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw 1 elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i
w ST, a takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki
badan materialéw i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materialéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Program zapewnienia jakosci.

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie 1 przedstawienie do aprobaty Inzyniera
programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposdéb wykonywania
robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i1 organizacyjne gwarantujace wykonanie rob6t zgodnie
z dokumentacjg projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) czes¢ ogblng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje,

- wykaz osob odpowiedzialnych za jako$¢ i1 terminowos¢ wykonania poszczegélnych
elementow robot,

- system (sposéb i procedure¢) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli,

- sposOb oraz forme gromadzenia wynikéw badan, zapis pomiardw,

b) czes¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo§¢ s$rodkéw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, kruszyw itp.,

- sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przez utratg ich wilasciwosci w czasie
transportu,

- sposob i procedur¢ pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow 1
wykonywania poszczegdlnych elementéw robot,

- sposOb postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2, Zasady kontroli jakoS$ci robot.

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggna¢
zatozong jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robét i jakosci
materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatéw oraz
robdt. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy
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6.3.

6.4.

6.5

6.6.

6.7.

przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z
czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich
czestotliwos¢ sa okreSlone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one
tam okreslony, Inzynier ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
rob6t zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidtowo
wykalibrowane i1 odpowiadajg wymaganiom norm okreslajagcych procedury badan. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

Pobieranie prébek.

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier bgdzie mie¢ zapewniona mozliwos¢
udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzac
dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budzg watpliwosci, co do jakosci, o ile
kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z wtasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania
probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki dostarczone
przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary begda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Badania prowadzone przez Inzyniera.
Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,

pobierania probek i badania materialow u zrodla ich wytwarzania zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce. Inzynier moze pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze
raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan albo oprze si¢ wytacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i robot z dokumentacja projektowag i ST.
W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawcg.

Certyfikaty i deklaracje.
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:
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Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami

technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz

wlasciwych przepisOw i dokumentéw technicznych,

Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

- Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslona w pkt. 1 1 ktore spelniaja wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do rob6t bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy. Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a
w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie
spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8, Dokumenty budowy.

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty be¢da oznaczone
kolejnym numerem zalacznika 1 opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy naleiy wpisywaé w szczegolnosci:

- dat¢ przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robdt,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczeg6lnych elementéw robot,

- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgSciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robét,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

11



71

7.2

73

Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przediozone Inzynierowi do ustosunkowania sie¢.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektant do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robo6t. Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie
faktycznego postepu kazdego z elementdw robdt. Obmiary wykonanych roboét przeprowadza
si¢ w sposoOb ciaglty w jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiardow.
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o jako$ci materiatow,
recepty robocze 1 kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do
odbioru rob6t. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ nast¢pujace dokumenty:

- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robét,

- protokoty z narad i ustalen,

- korespondencj¢ na budowie,

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

OBMIAR ROBOT.

Ogoélne zasady obmiaru robét.
Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja

projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru b¢da wpisane do rejestru
obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w kosztorysie
ofertowym lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich rob6t. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na piSmie. Obmiar
gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagana do celu miesigcznej platnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawcg i Inzyniera.

Zasady okreslania iloSci robét i materiatow.

Dtugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdluz linii osiowej. Jesli ST wtasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej,
objetosci beda wyliczone w m3 jako dlugos¢ pomnozona przez Sredni przekrdj.

Ilosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy.
Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda

zaakceptowane przez Inzyniera. Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne $swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez
Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w caty okresie trwania roboét.
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Wagi i zasady wazenia.

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom ST. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajagc w sposOb ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

Czas przeprowadzenia obmiaru.
Obmiary beda przeprowadzone przed cz¢sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,

a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne
obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetoSci beda uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢
dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiaréw, ktorego wzoOr zostanie
uzgodniony z Inzynierem.

ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbioréw robét.
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujagcym etapom odbioru:
- odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi czg¢$ciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robot
zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu rob6t. Odbioru robot
dokonuje Inzynier. Gotowo$¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy 1 powiadomienia o tym fakcie Inzyniera. Jako$¢ 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu
ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajagcych komplet wynikéw badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

Odbiér czesciowy.
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru
czeSciowego dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robot
dokonuje Inzynier.

Odbior ostateczny roboét

841 Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do ilosci, jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
piSmie o tym fakcie Inzyniera. Odbiér ostateczny robdt nastagpi w terminie ustalonym w
dokumentach umowy, liczagc od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robdt i
przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
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podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i1 pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodnos$ci wykonania robdt z dokumentacjg projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetniajacych 1 robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania
wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez
komisj¢, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona
potracen, oceniajagc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty.
1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli

zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne,
dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,
geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg rob6t i sieci uzbrojenia terenu,
kopi¢ mapy =zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawcze;j.

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajgce beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

SANNER NS

o N

Odbidr pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbidr ostateczny robot”.

PODSTAWA PEATNOSCI.

9.1, Ustalenia ogolne.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce¢ za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie okreslone dla tej roboty w ST i
w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
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- robocizn¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

- wartos$¢ pracy sprz¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2, Warunki umowy i wymagania ogélne.
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.
Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
- opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,
- ustawienie tymczasowego oznakowania 1 oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,
- oplaty/dzierzawy terenu,
- przygotowanie terenu,
- konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan
1 drenazu,
- tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatel,

- utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
- usunig¢cie wbudowanych materialéw i oznakowania,
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST - 01
PODZIEMNE SIECI WODOCIAGOWE

ST-01 PODZIEMNE SIECI WODOCIAGOWE.
1. WSTEP
1.1 Przedmiot S.T.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej, sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
sieci wodociggowej w m. Krolow Las.

1.2 Zakres stosowania S.T.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t liniowych sieci wodociggowe;.

1.3. Zakres robot objetych S.T.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia robot zwigzanych z budowa
przewoddw wodociggowych.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej, sa zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami 1 ST zawartymi w ,,Wymagania ogdlne”.

1.5 Ogédlne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST 1 obowigzujagcymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z
poleceniami Inzyniera oraz te, ktére uzyskaja aprobat¢ Inzyniera.

Ogoblne wymagania dotyczace rob6t podano w W0.00.00 Wymagania ogélne pkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Materiaty
Materiaty do wykonania przewodow 1 uzbrojenia rurociggdw nalezy stosowac zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa, opisem technicznym i rysunkami.
Materiaty niezbedne do wykonania przedmiotu zamdwienia niniejszego zakresu, wynikajacego ze
specyfikacji obejmuje ponizsze zestawienie:
— dn 90x8,2 PE HD 100 RC typ 2 (TYTAN dwuwarstwowe) SDR 11, PN 16 o dtugosci
1208,66m,
— dn 40x3,7 PE HD 100 RC typ 2 (TYTAN dwuwarstwowe) SDR 11, PN 16 o dtugosci
102,29m,
— zmiany kierunku, trojniki, ksztattki - systemowe PVC, PE oraz zeliwne.
— Zasuwy: zeliwne, kotnierzowe, wodociggowe PN-16 @80-200 z uszczelnieniem migkkim.
Zasuwy uzbrojone w przedtuzony trzpien ostonigty rurg PE, obudowe do zabudowy w ziemi
i skrzynke zeliwng. Trzpienie armatury zakonczy¢ w skrzynce zeliwnej, oblozonej na réwni z
terenem typowym elementem zelbetowym (z otworem) na podsypce zwirowej gr 15cm.
Korpus armatury ociepli¢ 30cm warstwg keramzytu granulowanego przykry¢ pasem folii gr
0,5mm.
— Tabliczki informacyjne do zasuw.
— Skrzynki uliczne do zasuw.
— Tasma ostrzegawcza niebieska z drutem sygnalizacyjnym.
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Rury z polietylenu PE HD 100-RC typ 2

Rury dwuwarstwowe PE/PE produkowane sg z PE typu 100-RC o podwyzszonej odpornoosci na
propagacje peknie¢ oraz odporne na korozje naprezeniowa. Rury PE/PE maja konstrukcje
dwuwarstwowg. Warstwa wewnetrzna - podstawowa jest wytlaczana z polietylenu klasy PE 100-
RC, a warstwa zewng¢trzna jest rowniez wyttaczana z polietylenu PE 100-RC. Obie warstwy sg ze
sobg potaczone molekularnie przez wspotwyttaczanie, co daje lita konstrukcje S$cianki rury.
Wszystkie zastosowane rury powinny spetnia¢ wymagania normy PN-EN 12201-2:2012.

2.2. Atesty i certyfikaty.

Materiaty przeznaczone do wbudowania w sie¢ wodociggowg oraz urzadzen towarzyszacych winny
posiada¢ odpowiednie atesty i certyfikaty jakie obowigzujg w zakresie branzowym oraz powinny
odpowiada¢ rodzajom materiatéw przyjetym dla danego systemu.

Kazda partia materiatu dostarczonego na budowe powinna posiada¢ deklaracje zgodnosci, oraz by¢
oznakowana w sposob wskazany przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do robét technologicznych

Sprzet uzywany do rob6t powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym
w 0gllnym opisie organizacji i metod robdt zaakceptowanych przez Inzyniera.

— Zuraw samochodowy

— Spycharka kotowa lub ggsienicowa

— Koparka podsigbierna

— Sprze¢t do zageszczania gruntu

— Wciagarka mechaniczna

— Urzadzenia do wykonania przecisku pneumatycznego oraz przewiertu HDD

4. TRANSPORT

4.1. Transport przy robotach technologicznych.

Do transportu materialéw nalezy stosowa¢ samochody skrzyniowe oraz dostawcze o odpowiedniej
dtugosci skrzyni tadunkowej, tak aby wolne konce rur wystajace poza skrzyni¢ tadunkowa nie byty
dtuzsze niz 1 m.

Przy transporcie i sktadowaniu materiatow nalezy przestrzega¢ instrukcji producenta.

— Samochdd skrzyniowy

— Samochdd dostawczy

— Samochdéd samowytadowczy

— Przyczepa skrzyniowa

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne warunki wykonania robét.
Ogolne warunki wykonania zgodnie z WO 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.

5.1.1. Roboty ziemne.
5.1.1.1. Kolizje z uzbrojeniem podziemnym.

Projektowane odcinki sieci nalezy prowadzi¢ trasg i zagl¢bieniem zgodnie z czescig graficzng i
zachowaniem odlegtosci od istniejgcego uzbrojenia podziemnego:

— odlegto§¢ migdzy projektowanymi odcinkami sieci a urzadzeniami energetycznymi nalezy
zachowa¢ wg norm PN/E05100 i PBUE oraz PN/E05125.

- w miejscach koniecznych do zalozenia rur ostonowych, przewody — nalezy dokona¢ na ptozach
podporowo-slizgowych

Zasady konstrukcyjne podpér slizgowych:
* polaczenia rur nie mogg spoczywac i opierac si¢ o rur¢ ostonowa
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* nie powinno wystepowac ugiecie przewodu pomigdzy podparciami
* podpory powinny si¢ znajdowa¢ bezposrednio za potaczeniami rur i w rozstgpie 0,5 m

W miejscu kolizji z uzbrojeniem podziemnych prace ziemne nalezy wykonaé recznie oraz
bezwzglednie przestrzega¢ sposobu zabezpieczenia okreslonego przez uzytkownikéw istniejgcego

uzbrojenia podziemnego.

5.1.2. Roboty technologiczne-wykonanie (montaz) przewodow

5.1.2.1. Warunki ogélne montazu przewodow.

Roboty montazowe nalezy wykona¢ wg ,,Warunki techniczne wykonanie i odbioru robét cz. II —
Roboty budowlano-montazowe” oprac. C.O.B.-R.T.L ,Instal”, PN-73/B-10735 oraz zarzadzenia
M.B. i P.M.B. z dnia 29.12.1970 r.

Przestrzega¢ zaprojektowanych spadkow sieci.

Montaz przewodéw z PVC,PE mozna wykonywa¢ przy temperaturze 0°C do 30°C, a tacznie z
elementami zeliwnymi 1 stalowymi w temperaturze nie nizszej od 5°C.

Spos6b montazu przewodéw powinien zapewnia¢ utrzymanie kierunkéw spadkéw zgodnie z
dokumentacja techniczng. Do budowy przewodéw moga by¢ uzywane tylko rury, ksztattki i taczniki
nie wykazujace uszkodzen.

Rurociagi uktadane w ziemi winny mie¢ podtoze naturalne stanowigce nienaruszony rodzimy grunt
sypki, naturalnej wilgoci o wytrzymalosci powyzej 0,05 Mpa wg PN-86/B-02480 dajace si¢
wyprofilowa¢ wg ksztattu spodu przewodu (w celu zapewnienia jego oparcia na dnie wzdluz
dtugosci na 4 obwodu) nie wykazujace zagrozenia korozyjnego.

5.1.2.2. Uktadanie przewodéw na dnie wykopu.

Budowe¢ rurociggu rozpoczyna si¢ od punktéw weztowych. Maksymalna dtugo$¢ montowanego
rurociggu jest zwigzana z rozstawem wezidw. Montaz wezlow zawierajacych cigzka armature i
ksztaltki zeliwne nalezy montowac¢ oddzielnie nastepnie taczy¢ w wykopie z utlozonym rurociggiem.
Uktadanie przewodu moze by¢ przeprowadzone po uprzednim przygotowaniu podtoza. Podloze
profiluje si¢ w miar¢ uktadania odcinkéw rurociggu. Przewdd po utozeniu powinien $cisle przylegac
do podtoza catej swej dlugosci w co najmniej w % swojego obwodu. Wyréwnanie spadkéw rury
przez podktadanie pod rur¢ kawalkow drewna, kamieni lub gruzu jest niedopuszczalne — rura
wymaga podbicia na catej dtugosci. W miejscach zlaczy kielichowych nalezy wykonaé¢ dotki
montazowe o dlugosci 10 cm dla umozliwienia wepchnigcia bosego konca rury lub ksztattki w
kielichu rury. Ksztatt i wielko$¢ dotka montazowego musi zapewni¢ warunki czysto$ci — nie
dostawania si¢ piasku do wnetrza kielicha.

Obsypke nalezy wykonywaé z zachowaniem dostepu do dotka montazowego. Dotki montazowe
ulegajg zasypaniem piaskiem po probie szczelnosci ztacz danego odcinka.

Odchylenie osi utozonego przewodu od kierunki w dokumentacji nie powinno przekracza¢ 0,10 m, a
roznica rzednych w zadnym punkcie przewodu nie powinna przekracza¢ + 0,05 m.

5.1.2.3. Glebokos¢ utozenia, umieszczenie wzgledem uzbrojenia podziemnego.

Gtebokos¢ utozenia przewoddéw bezposrednio w gruncie okresla norma PN-92/b-10735. Gtebokosé
utozenia przewodow powinna by¢ taka, aby przykrycie gruntem mierzone od wierzchu rury do
terenu nie byto mniejsze niz umowna glgbokos$¢ przemarzania terenu powiekszona o 0,4 m.

5.1.2.4. Laczenie elementow.

Przewody z PE taczy¢ przy pomocy ztaczek systemowych, elektrooporowo oraz doczotowo.
Szczegblowe warunki montazu poszczegélnych zlacz okreslaja Instrukcje Producentéw
poszczegblnych systemow. Polgczenia powinny zapewnia¢ szczelno$¢ przy cisnieniu roboczym i
prébnym.

5.1.2.5. Montaz elementéw uzbrojenia.
Przy montazu elementdéw uzbrojenia rurociggéw nalezy przestrzega¢ podanych zasad:
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Zasuwy oraz wszelkie ksztattki odgal¢zne, nalezy montowac zgodnie z Dokumentacjg Projektowg w
trakcie budowy przewodu. Na trojnikach, koncéwkach sieci i zatamaniach nalezy zastosowac bloki
oporowe o ile w/w wynika z wymagan producenta rur.

5.1.2.6. Ogdblne warunki uktadania (montazu) przewodéw metoda bezwykopowa.

a) Metoda przewiertu sterowanego - polega na wykonaniu przewiertu pilotazowego przy pomocy
glowicy wiercacej (w glowicy sonda umozliwia jej doktadna lokalizacje, co daje stala kontrole nad
wlasciwym przebiegiem prac), a nastgpnie w miejsce glowicy montowany jest rozwiertak z
doczepiong do niego rurg - lub kilkoma rurami — zgrzanymi na dtugos¢ odpowiadajaca dtugosci
wykonanego otworu pilotazowego. W trakcie catego procesu wykorzystuje si¢ ptuczke wiertnicza,
podawang od maszyny do gtowicy za pomocg otwordw wewnatrz zerdzi. Zapewnia to zmniejszanie
oporu podczas wiercenia, chlodzenie, stabilizowanie otworu oraz cz¢sciowe wynoszenie urobku.
Pierwszy etap ma za zadanie przewiercenie przewiertem pilotazowym pod przeszkoda zgodnie z
zaplanowang trajektorig przewiertu. Na tym etapie mozliwe jest sterowanie przewiertem dzigki
umieszczonej w glowicy pilotowej sondzie nadawczej. Przy jej pomocy odczytuje si¢ gltebokos¢
potozenia gtowicy oraz kat nachylenia ptytki sterujacej wzgledem poziomu. Za glowicg wciskane sg
zerdzie wiertnicze. Sterowanie polega na odpowiednim skoordynowaniu ustawienia glowicy oraz
obrotu i posuwu przekazywanego od wiertnicy poprzez zerdzie wiertnicze z mozliwos$cia
korygowania osi przewiertu. Podczas przewiertu pilotazowego podawana jest poprzez zerdzie
wiertnicze 1 dysze ptuczka wiertnicza, ktérej zadaniem na tym etapie jest m.in. urabianie gruntu,
wyplukiwanie urobku z otworu. Drugi etap polega na poszerzeniu i ustabilizowaniu otworu. Glowica
wiercgca zostaje zdemontowana a na jej miejsce montuje si¢ odpowiednig gtowicg rozwiercajaca
(rozwiertak), ktory zostaje wwiercany i przeciggany w kierunku maszyny. Poszerzanie otworu moze
by¢ powtarzane jednokrotnie lub wielokrotnie rozwiertakami o coraz wigkszej S$rednicy, w
zaleznosci od rodzaju i wielkosci planowanej do przeciagni¢cia rury, dlugosci przewiertu oraz
wystepujacej geologii. Na tym etapie rOwniez caly czas podawana jest poprzez zerdzie ptuczka
wiertnicza, zadaniem ktdrej jest wynoszenie urobku oraz stabilizacja otworu wiertniczego. Trzeci
etap polega na przeciggni¢ciu w catosci przygotowanego rurociggu. Do rozwiertaka wyposazonego
w kretlik (ktérego zadaniem jest zapobieganie obracaniu si¢ rurociaggu), zaczepia si¢ rur¢ z gtowica
ciggnacy i ruchem cigglym przecigga si¢ rurocigg od strony rurowej w kierunku strony maszynowe;j.
b) Metoda przecisku. przy pomocy przebijaka pneumatycznego, tzw. kreta polega na wcigganiu
przewodu do gruntu za dynamiczna gtowicg. W metodzie tej grunt jest rozpychany i zaggszczany
poprzez przemieszczajacy si¢ w nim przebijak pneumatyczny. Przebijak pokonuje droge poprzez
grunt wciggajac jednoczesnie rury PE. Metoda ,,kret" przeznaczona jest do bezwykopowej instalacji
przewodéw uzbrojenia podziemnego w zakresie Srednic od 20 do okoto 200 mm. Ogoélna zasada
dziatania ,kreta" polega na tym, ze urzadzenie wbijane jest w grunt bezwladnosciowo wskutek
posuwistych ruchéw znajdujacej si¢ w nim masy uderzajacej od wewnatrz w jego glowicg. Ruchy
masy najczesciej wymuszane sg doprowadzanym do urzadzenia spr¢zonym powietrzem, ktoérego
przeptyw regulowany jest systemem specjalnych zaworow. Czestotliwos¢ uderzen wynosi zwykle
od 250 do 600 cykli na minute. Tarcie pomiedzy urzadzeniem, a gruntem zapobiega cofaniu, tak
wigc posuwa si¢ ono do przodu, az do komory koncowej, wciagajac za sobg rurg, wzglednie tworzac
w pierwszym etapie otwor, do ktérego sg one wciggane w drugim etapie. W praktyce wykonawcy
preferuja wykonywanie otwor6w w rurach ostonowych, ktére skutecznie zabezpieczajg przewody
zasilajace przed uszkodzeniem. Moze ono powsta¢ wskutek przetarcia lub przecigcia takiego
przewodu przez ostre kamienie, czy kawatki gruzu podczas przeciggania niezabezpieczonych
przewoddw za urzadzeniem. Istniejag dwa podstawowe systemy dziatania ,kreta". W pierwszym
systemie, ttok uderza w przednig cze$¢ korpusu monolitycznej glowicy powodujac jej przesunigcie
wraz z dotgczonym przewodem lub odcinkiem rury. Natomiast w drugim, systemie tlok uderza
najpierw w ruchome ostrze glowicy, a dopiero potem (w drugim takcie) pocigga za sobg korpus.
,Kret" pracuje wiec dwutaktowo. Dzigki takiemu rozwigzaniu w pierwszym takcie cala energia
przekazywana jest bezposrednio na glowice. Zwigksza to zaroéwno dokladnos¢ wykonywanego
otworu (szczegblnie w gruntach kamienistych), jak i wydajno$¢ wskutek tatwiejszego pokonywania
oporow.
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5.1.2.7. Proba szczelnosci przewodu.
Utozone w wykopie przewody nalezy podda¢ prébie szczelnosci zgodnie z normg PN-70/B-10714
oraz z PN-92/B-10735. Probe hydrauliczng nalezy wykona¢ w celu sprawdzenia wytrzymaloS$ci rur i
szczelnosci ztacz w przewodach, z zachowaniem nastepujacych zasad:
1. Probe ci$nienia nalezy wykona¢ po ulozeniu przewoddw i przysypaniu z podbiciem rur
gruntem, oraz po zamkni¢ciu wszystkich odgatezien.
2 Odcinki do préb nie powinny by¢ wigksze niz 300 m dla wykopéw umocnionych oraz nie
wiecej niz 600 m dla wykopoéw otwartych.
Wszystkie ztacza powinny by¢ odkryte, oraz w peini widoczne i dostepne.
Po napetieniu rurociggu woda i odpowietrzeniu nalezy przewdd pozostawi¢ na 12 godzin w
celu ustabilizowania.
Dla przewodéw wodociggowych przeprowadza si¢ probe pod ci$nieniem probnym nie
mniejszym niz 1,0 MPa.
Probe szczelno$ci mozna uznaé za pozytywna, jezeli w czasie 30 minut po ustabilizowaniu si¢
ci$nienia na poziomie 1,0 MPa nie zaobserwuje si¢ jego spadku.

Wyniki prob szczelno$ci powinny by¢ ujete w protokotach podpisanych przez przedstawicieli
wykonawcy, nadzoru inwestorskiego i uzytkownika sieci.

Ptukanie i dezynfekcja.

Po uzyskaniu pozytywnych wynikdw proby szczelnosci rurocigg nalezy podda¢ ptukaniu uzywajac
w tym celu czystej wody wodociggowej. Predkos¢ przeplywu wody w przewodzie powinna
umozliwi¢ usunigcie wszystkich zanieczyszczen z przewodu.

Dezynfekcji podlega sie¢ wodociggowa i polega na napetnieniu wyplukanego przewodu woda z
dodatkiem podchlorynu sodu (zalecane st¢zenie 1 litr podchlorynu na 500 litrow wody) 1
pozostawienie go na 24 godziny. Po tym czasie wode¢ nalezy oprézni¢ z przewodu, a przewod
ponownie przeptuka¢c woda wodociggowa z jednoczesnym poborem probek do badan
laboratoryjnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogoélne zasady.

Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej WO0.00.00 ,,Wymagania
Ogolne”

6.2 Roboty montazowe
Kontrolg jakosci rob6t montazowych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-
81/B-10725, PN-91/10728 oraz PN-EN 489.
Nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce badania:
1. Zgodnosci z Dokumentacja Projektowa,
2. Materialéw zgodnie z wymaganiami norm.
3. Ulozenia przewodow:
-gltebokosci utozenia przewodu,
-utozenia przewodu na podiozu,
-odchylenia osi przewodu,
-odchylenie spadku,
-zmiany kierunkéw przewodow,
-zabezpieczenia przewodu przed zamarzaniem,
-zabezpieczenia przed korozja czg¢sci metalowych,
-kontrola potaczen przewodow,
-kontrola izolacji.
4. Szczelnos$ci przewodu.
Wykonawca powinien przediozy¢ Inzynierowi wszystkie proby i atesty gwarancji producenta dla
stosowania materiatow, ze zastosowane materiaty spelniaja wymagane normami warunki techniczne.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robdét.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w WO 00.00 ,,Wymagania Ogblne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa zgodnie z kosztorysem

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikacji Technicznej WO>00.00 ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 8.
Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢:
-Z.godnos¢ wykonania rob6t z Dokumentacjg Projektowa.
-llos¢ wykonywanych robot.
-Drozno$¢ przewodow.
-Szczelnos¢ przewodow.
-Jako$¢ wbudowanych materiatow.

Rozr6znia si¢ dwa rodzaje odbioru, wynikajace z technologii i organizacji prowadzenia budowy, a
mianowicie:

-odbiory cze¢sciowe,

-odbiory koncowe.

8.1. Odbior techniczny czeSciowy.
Odbiorem objete sg poszczegdlne fazy robdt podlegajace zakryciu przed catkowitym zakonczeniem
budowy. Poza tym mogg to by¢ fragmenty rob6t lub zakonczone elementy budowy, co do ktérych
Inwestor zgtosil zastrzezenie czgsciowego odbioru. Odbiér ten powinien by¢ dokonany komisyjnie
przy udziale inspektora nadzoru inwestycyjnego, kierownika budowy oraz przedstawiciela
uzytkownika. Odbiér ten powinien by¢ potwierdzony protokétem Komisji, z podaniem
ewentualnych usterek i1 terminu ich usunigcia.
Zakres odbioru czgsciowego obejmuje:
- sprawdzenie zgodnosci wykonanego odcinka z Dokumentacja Projektowa, w tym w
szczegblnosci zastosowania materialow.
- sprawdzenie prawidlowos$ci montazu odcinkéw przewodu, a w szczegllnosci zachowania
kierunkéw, spadkéw, polaczen, zmian kierunku.
- sprawdzenie zabezpieczen odcinka przewodu, a w szczegllnoSci przy przejsciach przez
przeszkody, wzmocnienia i bloki oporowe.
Przeprowadzenie proby szczelnosci.

8.2. Odbior techniczny koncowy.
Odbiorem tym objety jest przewdd po catkowitym zakonczeniu robét, przed przekazaniem przewodu
do eksploatacji lub odcinka przewodu w wypadku, gdy moze by¢ ona wczesniej oddany do
eksploatacji. Przy odbiorze koncowym nalezy przedlozy¢ Komisji dokumenty zgodnie z
obowigzujacymi w tym wzgledzie zarzadzeniami:
-inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza wybudowanej sieci wodociggowej,
-Swiadectwa jakosci wybudowanych materiatow,
-protokoty préby cisnieniowe;j,
-protokoty ptukania,
-protokoty dezynfekc;ji,
-wyniki badan laboratoryjnych wody pitnej po dezynfekc;ji,
-zestawienie dtugos$ci rurociggéw w rozbiciu na $rednice.
Ponadto czynnosci odbioru koncowego polegaja na:
-Sprawdzeniu protokotéw odbioru czgsciowego i stwierdzeniu zrealizowania zawartych w nich
postanowien, usuni¢¢ usterek i innych niedomagan, w szczegélnosci sprawdzeniu protokotow
prob szczelnosci.
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-Sprawdzeniu  aktualno$ci  sporzadzenia  dokumentacji  technicznej  powykonawczej,
uwzgledniajac wszystkie zmiany i uzupetnienia.-Sprawdzeniu prawidlowego i zgodnego z
dokumentacja zamontowania uzbrojenia wodociggu i innych elementow.
Odbiér koncowy powinien by¢ dokonany w obecnosci przedstawicieli wykonawcy, nadzoru
inwestycyjnego i uzytkownika oraz potwierdzony wiasciwymi protokotami.
Jezeli w trakcie odbioru jakie§ wymagania nie zostaty spetnione lub tez ujawnily si¢ jakie$ usterki,
nalezy je uwzgledni¢ w protokole, podajac jednocze$nie termin ich usunigcia.

9. PODSTAWY PLATNOSCI
9.1. Ogdlne wymagania.
Ogoblne wymagania dotyczace ptatnosci podane w W0.00.00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 9.

9.2. Platnosc¢.
Platno$¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci rob6t, w oparciu o wyniki
pomiar6éw i badan laboratoryjnych, inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej oraz Sredniej ceny
jednostkowej 1 mb rurociggdéw, uwzgledniajacej koszt wykonania wszystkich robdt wystepujacych
przy budowie poszczegdlnych odcinkéw rurociagdéw.
Platno$¢ nastepuje za wykonane roboty zgodnie z Dokumentacjg Projektowa oraz z zakresem robot
wymienionym w p. 1.3. niniejszej ST.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

-roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie trasy sieci,

-zabezpieczenie urzadzen podziemnych w wykopie,

-pokonanie przeszkdd terenowych (karczowanie pni drzewa zakrzewien, przejscie przez

rowy melioracyjne itp.),
-dostarczenie materiatow,
-wykonanie wykopu wraz z wzmocnieniem przez rozparcie §cian wykopu i inne
rozwigzania projektowe,

-odwodnienie wykopéw na czas prowadzenia robot,

-przygotowanie podtoza rodzimego lub podsypki z piasku,

-ulozenie rur wraz z uzbrojeniem,

-wykonanie potaczen spawanych, kolnierzowych, zgrzewanych, taczonych na uszczelke,.

-ulozenie rur w przewodowych w rurach ostonowych, wykonanie przecisku oraz przewiertu,

-wykonanie uzbrojenia,

-przeprowadzenie proby szczelnosci, ptukania, dezynfekc;i,

-doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

-oznakowanie uzbrojenia,

-inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza,

-przeprowadzenie odbiorow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-70/C-89015 Rury polietylenowe. Metody badan.

PN-70/C-89016 Ksztattki polietylenowe do taczenia rur polietylenowych. Metody

badan.
PN-87/B-01060 Sie¢ wodociggowa zewngetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia.
Terminologia.
PN-81/B-10725 Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-81/B-10733 Wodociagi. Przewody ci$nieniowe z tworzyw sztucznych. Wymagania

1 badania przy odbiorze.
PN-87/H-74051 Witazy kanatowe. Ogdlne wymagania i badania.
PN-89/H-74101 Rury Zeliwne cisnieniowe do potaczen.
BN-74/6366-03 Rury polietylenowe. Wymiary.
BN-74/6366-04 Rury polietylenowe. Wymagania techniczne.
BN-81/9122-05 Wodociagi wiejskie. Bloki oporowe, wymiary i warunki stosowania.
PN-88/M-54909 L.aczniki kotnierzowe do wodomierzy.
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BN-83/8836-02

Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy
odbiorze
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